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Geometria: Symetria - Odpowiedzi

1. Narysuj punkty A', B', C'i D', odpowiednio w symetrii A, B, C i D wzgledem proste;j x.
2. Narysuj punkty E', F', G'i H', odpowiednio w symetrii A, B, C i D wzgledem proste;j y.
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3. Narysuj punkty A', B', C'i D', odpowiednio w symetrii Srodkowej A, B, Ci D wzgledem
punktu O.

4. Narysuj punkty A', B', C'i D', bedace obrazami punktow A, B, C i D wzgledem translacji
przeksztatcajgcej O w O'.
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5. Narysuj punkt A’, symetryczny do A. Jako srodka obrotu uzyj punktu O. Obréc¢
punkt A o kat 40° w kierunku zgodnym z ruchem wskazéwek zegara.
6. Narysuj punkt B’, symetryczny do B. Jako $rodka obrotu uzyj punktu O. Obré¢
punkt o kat 100° w kierunku zgodnym z ruchem wskazéwek zegara.
7. Narysuj punkt C’, symetryczny do C. Jako srodka obrotu uzyj punktu O. Obréc¢

punkt o kat 120° w kierunku zgodnym z ruchem wskazéwek zegara.
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8. Spéjrz na ksztatt i odpowiedz na ponizsze pytania.

a) ) Obrazem punktu F w symetrii osiowej wzgledem osi BE jest punkt D

b) Obrazem segmentu [AB] w symetrii Srodkowej wzgledem punktu O jest segment
[DE]

c) Obrazem punktu E analogicznym do przeksztatcenia punktu F na punkt O jest punkt
D

d) O$ symetrii, ktéra przeksztataca trojkat AOF na trojkat COD to prosta BE

8. Narysuj srodek symetrii Srodkowe;j.
9. Narysuj o$ symetrii osiowe;j.

10. Narysuj wektor translaciji.
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12. Zidentyfikuj typ symetrii (zaznacz odpowiedni kwadrat)

[] Symetria osiowa
Symetria obrotowa
[J Symetria translacyjna
[J Symetria z poslizgiem

[J Symetria srodkowa

[] Symetria osiowa

[J Symetria obrotowa
[] Symetria tranlacyjna
[] Symetria z poslizgiem

Symetria srodkowa

[] Symetria osiowa

[J Symetria obrotowa
[J Symetria translacyjna
Symetria z poslizgiem

[J Symetria sSrodkowa
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Symetria osiowa

[] Symetria obrotowa
[J Symetria translacyjna
[] Symetria z poslizgiem

[] Symetria $rodkowa

[] Symetria osiowa

[J Symetria obrotowa
Symetria translacyjna
[J Symetria z poslizgiem

[J Symetria $Srodkowa
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